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Allgemeine Beschreibung:

Der Erganzungssatz TM 110.03 erméglicht Versuche zur
Krafteverteilung und zu Ubersetzungsverhaltnissen in
Zahnrad-Getrieben mit dem Versuchsgerat TM110. Es
stehen Zahnrader mit unterschiedlicher Anzahl an
Zahnen, eine Zahnschiene, Seilanschlisse und Zubehor
zur Verfligung. Somit lassen sich vielfaltige Versuche mit
unterschiedlichsten Ubersetzungskonfigurationen gestal-

ten.

Theoretische Grundlagen:
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