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Das Institut fir Werkstoffkunde und SchweifRtechnik (IWS) an der HAW Hamburg verfugt tiber
mehrere Industrieroboter, welche unter anderem als Handhabungssysteme fur das
robotergefiihrte SchweiRen, 3D-Druck und zum Frésen eingesetzt werden. Das letztere befindet
sich momentan in der Entwicklungsphase.

Die robotergefiihrte Frésspindel, siehe
Abbildung 1, ermdglicht die Einspannung
von unterschiedlichen Fraskdpfen. Die
Idee in diesem Projekt besteht darin, die
Frasspindel fir das RuhrreibschweiRen
vorzubereiten. Hierzu muss ein Adapter _
fir die Aufnahme entwickelt und Ff
konstruiert werden.

Weitere Informationen kénnen beim Start
des Projektes vor Ort diskutiert werden.

XK
: A
Abbildung 1: Roboter am IWS (KUKA KR30/KR125)

Ziel des Projektes:

e Entwicklung und Konstruktion eines Adapters
e Dokumentation
e Poster
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